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                                                                             U N I V E R S I T A S  K A T O L I K

     SOEGIJAPRANATA

                                                                                Prog.Di. Teknik Elektro

SATUAN ACARA PERKULIAHAN

     MATA KULIAH 

: MEKATRONIKA (3SKS)


DOSEN PENGAMPU
     : LEONARDUS HERU PRATOMO, MT


	Pertemuan


	Tanggal


	Materi


	Tugas
	Metoda



	I


	27/08/09


	Pengantar Kuliah :

1. Silabus

2. Penilaian

3. Metode Kuliah 

4. Pengantar mekatronika dan trend mekatronika


	Tidak ada
	Memberikan gambaran kuliah secara umum, manfaat mata kuliah di dunia nyata

	II
	03/09/09
	Sistem Mekatronika :

1. Keterkaitan dengan ilmu lain

2. Sensor dan tranduser 

3. Pengolah sinyal

4. Aktuator 

5. Sisten loop terbuka dan tertutup


	Meringkas
	Memberi kuliah, tanya jawab, dan tugas

	III
	10/09/09
	Macam –macam sensor dan Transduser

1. Sensor mekanik

2. Sensor suhu

3. Sensor elektrik

4. Sensor magnetik

5. Sensor radiasi


	Meringkas
	Memberi kuliah, tanya jawab, dan tugas

	IV
	17/09/09


	Sistem aktuator pneumatik :

1. Gambaran umum

2. Kelebihan dan kekurangan

3. Sistem tekanan

4. Komponen sistem pneumatik

5. Contoh-contoh sistem pneumatik dan aplikasinya


	Meringkas
	Memberi kuliah, tanya jawab, dan tugas

	V


	01/10/09


	Sistem aktuator hidrolik :

1. Gambaran umum

2. Kelebihan dan kekurangan

3. Prinsip-prinsip hidrolik

4. Komponen sistem hidrolik

5. Contoh-contoh sistem hidrolik dan aplikasinya
	Meringkas
	Memberi kuliah, tanya jawab, dan tugas

	VI
	08/10/09


	Sistem aktuator motor listrik :

1. Gambaran umum

2. Kelebihan dan kekurangan dengan sistem mekanik

3. stepper motor, dc motor dan ac motor
	Meringkas
	Memberi kuliah, tanya jawab, dan tugas

	VII


	22/10/09


	Perancangan Motor sebagai penggerak :

1. Motor stepper

2. Motor DC

3. Motor AC


	Membuat prototipe driver
	Memberi kuliah, tanya jawab, dan tugas

	VIII


	29/10/09


	Pengolahan sinyal  pada sensor dan tranduser

1. Aplikasi sistem analog

2. Aplikasi sistem digital
	Meringkas
	Memberi kuliah, tanya jawab, dan tugas

	IX


	05/11/09


	Pemrosesan sinyal kendali analog

1. Penguatan sinyal

2. Pengolahan sinyal loop terbuka

3. Pengolahan sinyal loop tertutup


	Meringkas
	Memberi kuliah, tanya jawab, dan tugas

	X


	12/11/09


	Pemrosesan sinyal kendali digital

1. Konversi ke digital

2. Sistem berbasis mikrokontroller

3. Sistem penggerak antarmuka keluaran


	Meringkas
	Memberi kuliah, tanya jawab, simulasi komputasi dan tugas

	XI
	19/11/09
	Pemrosesan sinyal kendali PLC

1. Sistem antarmuka masukan dengan PLC

2. Sistem berbasis PLC

3. Sistem penggerak antarmuka keluaran
	Meringkas
	Memberi kuliah, tanya jawab, simulasi komputasi dan tugas

	XII


	26/11/09


	Perancanngan sistem berbasis robotik

1. Studi kasus pada robot pengikut objek

2. Studi kasus pada robot pengikut garis
	Tugas pengendalian motor
	Memberi kuliah, tanya jawab,  dan tugas

	XIII
	03/12/09


	Perancanngan sistem berbasis mekatronik

1. Studi kasus pada apliksi di perumahan dan perkantoran

2. Studi kasus pada aplikasi di industri
	Meringkas
	Memberi kuliah, tanya jawab, dan tugas

	XIV
	10/12/09
	Presentasi Mahasiswa atau Project: 

1. Trend di dunia mekatronika 

2. Trens Robotika
	Presentasi atau prototipe
	Tanya jawab dan uji laboratorium


	Dipersiapkan Oleh
	Ketua Rumpun : Mata Kuliah Dasar
	Dekan Fakultas Teknologi Industri

	
	
	

	Leonardus Heru Pratomo, MT
	Yulianto. TP, MT
	Dr. F. Budi Setiawan, MT








